ASTOR KATALOG SYSTEMOW STEROWANIA

4| = ECC2250

o 256 MB pamieci flash Jednostl_(a ECC2250 .jest ergonomicznym sterownikiem PLC, pracujgcym w f:zgsie

256 MB pamieci RAM rzeczywistym. Ste_rownlk posiada 800 'MHz procesor Arm_®CPU. Srodoywskle,m

programistycznym jest CODESYS V3, ktéry pozwala na uzycie dowolnych jezykow

programistycznych w nim wystepujacych. W kombinacji z aplikacjig CODESYS SoftMotion
pozwala na wykonanie sterowania ruchem wieloosiowych aplikacji.

. Srodowisko programowania
CODESYS V3 (IEC 61131-3)

. 16 wejs¢ cyfrowych

. 16 wyjs¢ cyfrowych (0.5 A) Wykorzystywany do sterowania, regulacji automatycznych i przemystowych proceséw w

. 12 wejs¢ analogowych instalacjach niskonapieciowych np. w parku maszynowym lub automatyce budynkowej.
(-10...+10V, PT100/PT1000)

e 6 wyj$¢ analogowych (0-10V,
rozdzielczo$¢ 12bit)

Do komunikacji z urzadzeniem wykorzystywane sg protokoty: Ethernet, EtherCAT, CANopen,
Modbus TCP/IP oraz Modbus RTU.

e  Port Ethernet Opcjonalnie dostepny jest rowniez protokot BACnet.
. Port EtherCAT o i i
e  Port USB Zaréwno cyfrowe jak i analogowe I/O mozna rozszerzy¢ o dodatkowe moduty, zwiekszajgc
. Port RS232 funkcjonalno$¢. Sterownik z rodziny Astraada One jest kompatybilny z terminalem ET.
e Port R_S485 Protokotami, ktore wystepujg w standardzie w sterowniku ECC2250 sg EtherCAT, CANopen,
e  Port microSD Modbus TCP/IP oraz Modbus RTU. Pozwalajg na nowoczesne i szybkie potgczenia w réznych
. Zasilanie +24V DC, 0.3A aplikacjach.
-
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BUDOWA
X1 Zasilanie
X20 LED X15 S1 LED o —Q X2 | Wyjscia cyfrowe
- =\ X3 Wejscia cyfrowe
ﬁiﬂiﬁtﬁﬁﬁﬁ = t X4 | Wejscia i wyjscia analogowe
T J(3 *11*?3‘:*; _| X5 We!sc!a | wa.sc!a analogowe
){2 £ 1“’ 5_-.\3 r*" D=l = X6 Wejscia i wyj$cia analogowe
P e / X7 CAN Bus
X8 RS232 / RS485
' X9 RS485
b X10 Ethernet
usSD i X11 Ethernet
| X12 Ethernet
[ X13 | EtherCAT
= X14 | USB 20
R e Y
Al __‘rl';__ - = X15 (zarezc.arwowan)./) ’ .
§ amaay PG X16 | Interfejs kontroli btedéw w programie

X20 Uziemienie

S1 Przycisk funkcyjny (Reset i Run/Stop)
S2 Rezystory koncowe CAN (120 Q)

S3 Rezystory koncowe RS485 (120 Q)
S4 Rezystory koncowe RS485 (120 Q)
uSD | Slot kart microSD (opcjonalnie)

LED | LEDy: PWR, Run/Stop, Error
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PARAMETRY

Dane urzadzenia

Nazwa ECC2250 1131

Numer katalogowy 253000100

Rozszerzenie /O Tak

CPU, pamiegé

CPU Freescale i.MX6 CPU max. 800 MHz jeden rdzen
Pamie¢ Flash 256 MB

Pamie¢ RAM 256 MB

Pamie¢ zachowywana 100 kB

Wymiary i waga

Wymiary 210 x 106 x 48 mm

Waga ~750¢g

Warunki uzytkowe

Zakres temp 0...+55°C

Wilgotnosé max 85%

Transport i przechowywanie

Zakres temp -20...+70 °C

Wilgotno$é max 85%

Obstuga

Montaz Szyna DIN 35 x 7.5mm EN 60715:2001
Certyfikacja EN 61010-2-201, EN 61131-3

Srodowisko programistyczne

CODESYS V3 (IEC 61131-3)

Zabezpieczenia

Klasa

3

Stopien

P20

Wohptyw i odporno$¢ na interferencje

EN 61131-2, EN 61000-6-3, dla zastosowan przemystowych i
mieszkaniowych

Zasilanie

Napiecie +24V DC
Pobér pradu 0.3A max 1A
Zabezpieczenie przez zmiang polaryzacji Tak

Interfejs Ethernet

Liczba/typ

1x 10/100 Base T

System potgczenia

RJ45

Protokoty

TCP/IP, Modbus TCP/IP, BACnet, Profinet*

Interfejs EtherCAT

Liczba/typ

1x EtherCAT (EtherCAT master)

System potgczenia

RJ45

Interfejs USB

Liczbal/typ 1x host USB 2.0/USB plug port A
Liczba cykli max 1000

Interfejs CAN bus

Liczba/typ 1x CAN bus

Protokoty CAN-Bus i/lub CANopen master
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Interfejs szeregowy

Liczbaltyp 1x RS232, 2x RS485; RJ45

Protokoty Modbus RTU

Dodatkowe funkcje

Zegar czasu rzeczywistego Tak, z baterig podtrzymujgca
Slot kart microSD 1x microSD

lfe}

Wejscia cyfrowe 16x

Wyjscia cyfrowe 16x (0.5A)

6AXx (-10...+10V, PT100/PT1000 dwuzytowe)
6Bx (-10...+10V, lub alternatywnie powrét tréjzytowy wykorzystujac ztgcza

Wejscia analogowe A+B)

Woyjscia analogowe 6x napieciowe; 0-10V lub podobne
Bateria

Typ Panasonic VL2020 lub podobna
Przechowywanie 2 lata bez napiecia

*dostepny w 2016r
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3
LED |X15] LED LED [X15! LED
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Schemat umiejscowienia diod Schemat umiejscowienia przycisku funkcyjnego
DIAGNOSTYKA DZIAL ANIA URZADZENIA
LED Znaczenie
1 PWR (zielony) Pokazuje czy zasilanie dostarczone do urzgdzenia jest poprawne
RUN/STOP Pokazuje status urzadzenia i status dziatania CODESYS’ a.
2 .. . Zielony-tryb Run, Czerwony-tryb Stop, Migajacy zotty- zmiany w systemie(nie zaleca sig
(zotty/zielony/czerwony) ) S
odtgczania zasilania)
3 Error (czerwony) Pokazuje czy urzgdzenie zostato zatrzymane z powodu btedu

PRZYCISK FUNKCYJNY S1

Status dziatania Akcja Komenda
Faza rozruchu Przycisnigcie Zmiana w tryb obstugi
Szybkie przycisniecie Zmiana pomiedzy trypbem RUN i STOP PLC
CODESYS PLC/CP1131-P
Przycisnigcie z przytrzymaniem Zatrzymanie PLC z resetem zmiennych

Reset konfiguracji:
1 wytgczyé zasilanie
2 przytrzymac przycisk S1 i wigczy¢ zasilanie

3 puscic¢ przycisk S1 po pojawianiu sie sygnatu zétto-czerwonego na diodzie 2

INSTALACJA URZADZENIA

7 7 ‘ Wymagania i montaz:
T amc)! e Co najmniej 1 cm wolnej przestrzeni nalezy zostawic
‘ S pomigdzy urzgdzeniem, a kolejnym modutem

o Umiesci¢ urzadzenie na szynie DIN, tak aby zaczepy
znajdowaly sie na dolnej krawedzi szyny

® Docisngé¢ urzadzenie do powierzchni montazowej

® Docisngé urzgdzenie do dotu do powierzchni
] montazowej tak aby dolne sprezynowe zaczepy objety
| i -y \ 0 szyne,

f
oL
T @ @ @
A ‘4 o

Montaz urzgdzenia
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BLOKOWY DIAGRAM OBWOD
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ZASILANIE

B ——|

Zewnetrzne zrédio zasilania (24V DC)

Napiecie zasilajgce

+24 V DC SELV (-15% / +20%), poziom napiecia zasilajacego nie moze spas¢ ponizej 20.4V

Czas przetgczenia w tryb btedu
zasilania

10 ms, przy zasilaniu < 20.4V DC

Ztgcze X1

Zasilanie wtyczka X1
Pin Oznaczenie Opis
1 L+ Zewnetrzne zasilanie 24V DC max. 1A
2 M Zewnetrzne GND
3 L1+ Wyijécie cyfrowe DO1-4 zasilane 24V
DC max. 2A
4 Lo+ Wyijscie cyfrowe DO5-8 zasilane 24V
DC max. 2A
5 L3+ Wyijscie cyfrowe DO9-12 zasilane 24V
DC max. 2A
6 L+ Wyjscie cyfrowe DO13-16 zasilane 24V
DC max. 2A
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I/0 CYFROWE

Wyijscia cyfrowe, wtyczka X2
Pin Oznaczenie Opis
’—Ijl LEDs 1 01 +24V
2 02
PR AP s e R E AR Y B ke : o2
O O OJ|l0 O O 0 o ojloo oo 4 04
Ztgcze X2 — wyjsc¢ cyfrowych 5 05 24V
6 06
7 o7
8 038
9 09 +24V
10 010
11 011
12 012
13 013 +24V
14 014
15 015
16 0O 16
Parametry wyjs$¢ cyfrowych
Cecha Wartos$¢ Opis
Typ wyjs$¢ Tranzystorowe -

Obwdd ochronny dla przecigzen

41V napigcie w odniesieniu do +24V

Szybkie wytgczenie zasilania
(zapewnione poza urzgdzeniem)

Wyswietlanie statusu Tak Jedna pomaranczowa dioda na wyjscie,
Swieci dla logicznej 1

Zabezpieczenie przecigzeniowe Tak Przy przeciazeniu termicznym, auto
kasowanie

Prog zadziatania zabezpieczenia przy Tak Elektroniczne ograniczenie napigcia : typ.

zwarciu 7A

Stan w nieustalonych warunkach pracy Logiczne O Jesli napiecie zasilania jest
niewystarczajgce

Wyjsciowe opdznienie “0” po "1” Typ. Ims -

Wyjsciowe opdznienie “1” po “0” Typ. Ims -

Wyjsciowa pojemnos$¢ <20 nF -

Napiecie znamionowe +24V DC -

Spadek napiecia <0.1V -

Prad znamionowy przy sygnale “1” 0.5A -

Catkowity prad wszystkich wyj$¢ Max. 2A -

Réwnolegty uktad dwéch wyjsé Max. 1A Max. dopuszczalna warto$c¢ dla

logicznego potaczenia, w celu
zwiekszenia mocy
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Wejscia cyfrowe, wtyczka X3
LEDs Pin | Oznaczenie Opis
1 11 +24V
2 5—6 o1 13 6 . 2 12 +24V
R R R - - - - - - 1 3 13 +24V
Ztgcze X3 — wejsc cyfrowych 4 14 il
5 15 +24V
6 16 +24V
7 17 +24V
8 18 +24V
9 19 +24V
10 110 +24V
11 111 +24V
12 112 +24V
13 113 +24V
14 114 +24V
15 115 +24V
16 116 +24V
Parametry wejs¢ cyfrowych
Cecha Wartos¢ Opis
Typ wejscia Typ 1,3 Zgodne z IEC 61131-2
Dtugosc¢ przewodu < 30m Dla przewodéw nieekranowanych
> 30m Dla przewoddéw ekranowanych

Znamionowe napiecie obcigzenia

24V DC (SELV)

Czas opdznienia 1ms Zastosowanie dla przetgczeniaz0do 1i1do0
Typ sygnatu Cykliczny Zalezy od cykli czasu ustawionych programowo
Wyswietlanie statusu Tak

Jedna pomaranczowa dioda na wejscie, Swieci dla logicznej 1
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INTERFEJS ETHERNET (SWITCH)

W karcie Ethernet dostepne sg interfejsy 10/100 Base-T z RJ45 dla potgczen do sieci.

Oznaczenie ztgcza X10, X11, X12
LK interfejsu Ethernet
RCV 1
: Pin | Oznaczenie Pin | Oznaczenie
SPEED 8 1| ™+ 5 |nNC
2 TX- 6 RX-
Ztacze X10, X11, X12 3 RX+ 7 NC
4 NC 8 NC

Sygnalizacja LED

LED Kolor
LNK/RCV | Zotty

Znaczenie dla IEEE 802.3 paragraf 25

Swiatto ciggle: odbieranie danych
Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych

Off: brak ustalonego potgczenia

SPEED On = 100Mbit/s

Off = 10 Mbit/s

Zielony

INTERFEJS EtherCAT

W karcie Ethernet dostepne s3 interfejsy 10/100 Base-T z RJ45 dla potgczen do komponentdw zsynchronizowanych do przesytania
danych w czasie rzeczywistym

Oznaczenie zlgcza X13 interfejsu Ethernet
LNK
RCV 1 Pin | Oznaczenie Pin | Oznaczenie
8 1| T+ 5 NC
SPEED
2 TX- 6 RX-
3 RX+ 7 NC
Ztacze X13
4 NC 8 NC

Sygnalizacja LED

LED Kolor
LNK/RCV | Zotty

Znaczenie dla |IEEE 802.3 paragraf 25

Swiatto ciggle: odbieranie danych

Miganie: potgczenie aktywne; trwa transmisja danych
Off: brak ustalonego potgczenia

On = 100Mbit/s

Off = 10 Mbit/s

SPEED Zielony

INTERFEJS USB

Urzadzenia z interfejsem USB mogg by¢ podtgczone do portu USB (2.0). Wykorzystanie portu USB:

= Uzytkownik CODESYS: tylko pamig¢ USB
= Poziom Linux: pamie¢ USB lub mysz

Oznaczenie ztacza X3 interfejsu USB
Pin Oznaczenie Pin Oznaczenie B1
B1 VCC B3 D+ B4
B2 D- B4 GND
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INTERFEJS SZEREGOWY RS232/RS485

1 Oznaczenie dla interfejsu RS232 / RS485 wejscia X8
E; Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania | Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania
1 RS232 RX/COM1 5 RS485 Tx/Rx- / COM2
2 RS232 TX/COM1 6 NC
Ztacze X8
3 NC 7 (zarezerwowany)
4 RS485 Tx/Rx+ / COM2 8 ISO GND

O ile to mozliwe , interfejsy powinny by¢ wykorzystywane zgodnie z wytycznymi podanymi w " Modbus Serial Line ;
Specyfication and implementation Guide V1.02 " .

Interfejs RS485 jest zakonczony oporem 560 Q. Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii bus:

Wiacz styk S3 aby dotgczy¢ rezystor terminujacy 120 Q

INTERFEJS SZEREGOWY RS485

1 Oznaczenie dla interfejsu RS485 wejscia X9
; Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania | Pin | Oznaczenie / interfejs oprogramowania
1 NC 5 RS485 Tx/Rx- / COM3
2 NC 6 NC
Zigcze X9
3 NC 7 (zarezerwowany)
4 RS485 Tx/Rx+ / COM3 8 ISO GND

O ile to mozliwe , interfejsy powinny by¢ wykorzystywane zgodnie z wytycznymi podanymi w " Modbus Serial Line ;
Specyfication and implementation Guide V1.02 " .

Interfejs RS485 jest zakonczony oporem 560 Q. Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii bus:

Wiacz styk S3 aby dotgczy¢ rezystor terminujacy 120 Q

INTERFEJS CAN Bus

Wiasciwosci Interfejsu CAN P

Standard ISO 11898 5

Max. predkos¢ transmis;ji 1 MBit/s 8

Najnizsza regulowana predko$¢ transmisji | 50 KBit/s

Potgczenie Izolowany elektronicznie Ztacze X7

Ustalenie z CiA303

Oznaczenie zigcza X7 interfejsu CAN Jesli interfejs jest umieszczony na poczatku lub na koncu topologii CAN Bus:
Pin | Oznaczenie | Pin | Oznaczenie Wiacz styk S2 aby dotgczyc¢ rezystor terminujacy 120 Q pomigedzy CAN_L

CAN_H NC i CAN_H.

CAN_L NC

1 5
2 6
3 ISO GND 7 ISO GND
4 NC 8 NC
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I/0 ANALOGOWE
Zigcze X4, X5, X6 wejscia i wyjscia analogowe
S : 2 5 = g S = % 5 = % 5 Pin | X4 X5 X6 Oznaczenie
e lees Olls 2 2z 2 2|2 1 | Al |AI5 | A9 | UT, +-10V; PT100/1000
- 2 | Al | AI5 | A9 | I;+-20mA
3 |- - - AGND
4 | A2 | A6 | AIL0 | U;+-10V
5 | Al2 | AI6 | Al10 | I; +-20mA
Ziacze X4, X5, X6 6 |- - - AGND
7 | A3 | AI7 | Alll | U/T; +-10V; PT100/1000
8 | AI3 | A7 | Alll | I;+-20mA
9 |- - - AGND
10 | Al4 | AI8 | Al12 | U;+-10V
11 | Al4 | AI8 | Al12 | [; +20mA
12 | - - - AGND
13 | AO1 | AO3 | AO5 | U;0-10V
14 | AO2 | AO4 | AO6 | U;0-10V

Dane dla wej$¢é analogowych

Cecha Wartos$¢ Opis

Dtugosc¢ przewodu < 30m Dla przewodéw nieekranowanych
> 30m Dla przewodoéw ekranowanych

Metoda modulaciji Delta-sigma -

Punkty podziatu miedzy
kanatami

AGND odniesienie
uziemienia

Uktad zaciskowy

Ekranowanie na
wspolnych pinach
AGND

pracy Al- PT

co 250 ms .

Czas trwania / szybkosci 1ms Wartos$¢ pobierana jest z kazdego kanatu wejsciowego co
probkowania dla pomiaru milisekunde , niezaleznie od liczby kanatéw ktéra aktualnie dziata
wartosci

Szybko$¢ probkowania w trybie | 250 ms Obliczenia przeprowadza sie po czestotliwosci probkowania w

milisekund . Nowa warto$¢ jest dostepna w programie uzytkownika

Filtracja cyfrowa

Mozliwe ustawienia filtra | Zakres czasu do usrednienia | Zakres czasu do usrednienia w trybie pracy Al-PT
10 10 ms 25s

100 100 ms 25s

1000 1 000 ms (1s) 250 s

10
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Tryb pracy: wejscia napieciowe Al (U)

Cechy Wartos¢ Opis

Potgczenia na wejscie - Al (U/T) i AGND lub Al (U) i AGND;
potgczone ekranowo z AGND

Mierzony zakres -10 do +10 V -

Wejsciowa impedancja w zakresie 100k Q Zastosowana pomiedzy Al (U/T) i AGND

sygnatu lub pomiedzy Al (U) i AGND

Rozdzielczos$¢ cyfrowa 24 bit -

Format danych w programie uzytkownika | 32 bit real W miliwoltach

Wartos¢ bitu najmniej znaczgcego 1.2 uv -

Cechy dynamiczne

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy, dolnoprzepustowy;
czestotliwos¢ odciecia 650 Hz

Tryb pracy: wejscia napieciowe Al (1)

Cechy Wartos¢ Opis

Potgczenia na wejscie - Al (1) i AGND; potaczenie ekranowane z
AGND

Mierzony zakres -20 do +20 mA Przeptyw pradu w kierunku Al (1)

Impedancja obcigzeniowa 20 Q -

Rozdzielczo$¢ cyfrowa 24 bit -

Format danych w programie uzytkownika | 32 bit real W miliamperach

Wartos¢ bitu najmniej znaczacego 1.2 uv -

Cechy dynamiczne

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy, dolnoprzepustowy;

Tryb pracy: temperatura wejsciowa Al-PT

Cechy

Wartos¢

Opis

Potaczenia na wejscie

Czujnik potagczony pomiedzy Al (U/T) i
AGND (' w ewentualnych przypadkach
dodatkowo dla kanatu Al (U) uzyty jest
pomiar tréjprzewodowy)

Czujniki

PT100i PT1000

Klasa doktadnosci AA,ABiC

Mierzony zakres

-40 do +200 °C

Mierzony prad 0.3 mA -
Czas konwersiji 250 ms -
Rozdzielczo$¢ cyfrowa 24 bit -
Format danych w programie uzytkownika | 2x 32 bit real W Omach i stopniach Celsjusza

Typ wejsc

Dwu lub tréjzytowy pomiar

Cechy dynamiczne

Filtracja analogowa

Filtr drugiej klasy, dolnoprzepustowy;,

11
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Dane dla wyj$¢ analogowych

Cecha Wartos¢ Opis

Ochrona Termiczna ochrona przecigzeniowa | -

Izolacja napieciowa pomiedzy kanatami | Nie -

Uziemienie AGND -

Czestotliwos¢ kalibracji 12 miesiecy Utrzymanie klasy doktadnosci
Najwieksze obcigzenie pojemnosciowe | 10uF

Zakres obcigzenia impedancyjnego >1kQ

Odpowiedz wyjscia podczas wigczania zasilania i wytgczania procesow

Brak napiecia sieciowego

Al (1) do AGND: <40 Q

Wyjscie niskooporowe

Zachowanie w czasie przejscia w tryb stopu

Wyjscie napieciowe

Konfigurowalne w CODESYS'’ ie

Tryb pracy: wyjscia napieciowe AO (U)

Cechy Wartos$¢ Opis

Potgczenia na wejscie - AO (I) i AGND; potaczenie ekranowane z
AGND

Zakres sygnatu 0-10V -

Impedancja obcigzeniowa >1kQ -

Prad wyjsciowy Max. 20mA -

Rozdzielczo$¢ cyfrowa 12 bit -

Format danych w programie uzytkownika | 32 bhit real W miliwoltach

Wartos$¢ bitu najmniej znaczacego 1.2 v -

Cechy dynamiczne

Filtracja analogowa Filtr drugiej klasy, dolnoprzepustowy; -

Przebudowa wartosci 320u

12
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